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Dlaczego wybrates kierunek automatyka i robotyka?

Od zawsze interesowaty mnie roboty, w szczegdlnosci te mobilne. Na naszej uczelni kierunek
automatyka i robotyka cieszyt sie bardzo dobrymi opiniami, wiec wybér byt dla mnie oczywisty. Od razu
podkresle - automatyka i robotyka to niesamowicie interdyscyplinarna dziedzina. Bez wiedzy z zakresu
mechaniki, elektroniki lub programowania nie da sie zbudowac sprawnie dziatajgcego urzgdzenia,
dlatego program tego kierunku jest bardzo rozbudowany. Oczywiscie nie trzeba by¢ specjalistg w
kazdym z tych obszaréw, ale wazne jest posiadanie wiedzy, ktéra umozliwia sprawne poruszanie sie po
wszystkich aspektach dziatania robotoéw. Na moim wydziale kluczowy nacisk ktadziony jest na
oprogramowanie i elektronike, ale sg takze zajecia z podstaw mechaniki. Gdybym miat jeszcze raz
wybiera¢, wybratbym Pt, poniewaz to uczelnia otwarta na ambitnych studentow, ktorzy poza zajeciami
chcg czegos wiece;j.

Ty réwniez nie poprzestawatas na samych zajeciach. Jestes, wraz z Kacprem Andrzejczakiem,
zatozycielem Sekcji Raptors w SKN SKaNer. Jak narodzit sie pomyst na taka Sekcje?
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Prace w SKN SKaNer zaczynatem na drugim roku studiéow. Na poczatku robitem jakie$ proste projekty i
zdobywatem wiedze od starszych kolegdéw po “fachu” - teraz sam jestem takim starszym kolegg i
doradzam innym. Tak sie ztozyto, ze mnie i kolege ze studiéw pasjonowata robotyka kosmiczna. ByliSmy
tez zafascynowani sukcesami polskich studentéw na zagranicznych konkursach robotycznych,
zwigzanych z tazikami marsjanskimi. Zawody tazikbw odbywaty sie wtedy jeszcze tylko w Stanach
Zjednoczonych, a podr6z tam z catym sprzetem wydawata sie nieosiggalna. Tak sie ztozyto, ze w tamtym
okresie (2014 rok) ogtoszono pierwszg europejskg edycje tych zawodow zorganizowanych w Polsce. Byt
to impuls, aby zebrac¢ zespdt i rozpocza¢ pierwsze prace projektowe. Dwa lata pézniej pakowalismy sie
juz na pierwszy wyjazd do Standw Zjednoczonych, gdzie zajeliSmy 5. miejsce, a trzy miesigce pozniej
wygraliSmy zawody europejskie.

tazik marsjanski to maszyna przygotowana do podrézy kosmicznych. Czym ten robot rézni sie w
budowie i funkcjach od klasycznych robotéw ,,ziemskich”?

Moze brzmi to zaskakujgco, ale tazik marsjanski jest bardziej ziemski niz marsjanski. Oznacza to, ze jest
znacznie lepiej przygotowany do poruszania sie po ziemi niz po odlegtych planetach. Patrzgc na to z
praktycznego punktu widzenia, nie ma potrzeby budowania urzadzen, ktdre spetnig wymagania
kosmiczne. Urzadzenia “lotne” wymagajg o niebo wiekszego budzetu i sg efektem pracy kilku tysiecy
specjalistow i dziesigtek firm. Zresztg w najblizszej przysztosci to w ziemskich aplikacjach roboty mobilne
bedg sie najszybciej rozwijaty. Dlatego nie bujamy w obtokach, tylko twardo stgpamy po ziemi.
Zastosowan naszego robota jest naprawde bardzo duzo. Moze realizowa¢ bardzo kosmiczne zadania,
jak eksploracja i pobieranie probek gleby - co jest réwniez przydatne w ,ziemskim” rolnictwie. Robot
moze rowniez znalez¢ zastosowanie w ratownictwie, poszukiwaniu i eksploracji miejsc po katastrofach
lub obszardéw, ktére sg nimi zagrozone.
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tazik marsjanski jest juz utytutowanym projektem Raptorséw. Zwyciezyt m.in. w European Rover
Challenge 2016, zajat drugie miejsce w Japonii w 2018 roku. We wszystkich sukcesach ma Pan
swdéj udziat. Ktéry byt dla Pana osobiscie najwazniejszy?

Na pewno kazdy wyjazd i miejsce na podium lub w jego poblizu byt bardzo duzym wyréznieniem, bardzo
czesto konkurowaliSmy z druzynami z topowych uniwersytetow z listy szanghajskiej. Osobiscie jednak
uwazam, ze najwiekszym sukcesem byto otrzymanie projektu B+R z programu LIDER X oraz zbudowanie
silnej i zgranej druzyny - bez niej nie bytoby zadnego z tych sukceséw. Mimo ze to ja udzielam wywiadu,
to za mng stoi 15 o0s6b, ktére w tym momencie w pocie czota pracujg nad kolejnymi projektami,
zblizajgcymi nas do perfekcji. Sg to bardzo ambitne i zaangazowane osoby, ktore wiozyty w wspdlny
sukces ogromny wktad pracy. Obecnie coraz trudniej o ludzi wytrwatych, wiec jezeli jestes studentem lub
aplikujesz na studia, i nie poddajesz sie tatwo, zapraszamy do nas.

Roboty pokochates na tyle, ze obecnie pracujesz nad rozprawg doktorska o tej tematyce. Czym
doktadnie sie w niej zajmiesz?

Naukowo zajmuje sie dystrybucjg energii w zespotach robotéw. Obecnie roboty pracujg kilka godzin i
zazwyczaj opierajg sie na swobodnym dostepie do zasilania. W przysztosci, jezeli chcemy, aby roboty
zrewolucjonizowaty takie obszary, jak inspekcja wielkopowierzchniowa lub rolnictwo musimy zapewni¢
im zasilanie bez koniecznosci budowania bardzo drogiej i skomplikowanej infrastruktury energetyczne;.
Moje badania majg pozwoli¢ na takie zarzgdzanie zasobem energii w grupie robotéw, aby mozliwa byta
praca robotéw 24/7 bez gestej sieci tadowarek. Mojg wizjg za kilka lat jest skalowalnos$¢ robotow i
dtugotrwata ich praca bez pomocy cztowieka. Chciatbym za kilka lat zobaczy¢ w naszym otoczeniu
outdoorowe roboty, ktére pomagajg nam gtéwnie w tych niebezpiecznych i monotonnych
czynnosciach. Wiasnie do tego celu majg mnie zbliza¢ moje badania.
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